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Streszczenie

W pracy przedstaniono stanowisho sterowania adaptacyjnego parametrami wiertarki.
Do pomiaru srednicy wiertha uzyto metody wideooptycznej. a do sterowania ~ predkosci
obrotowej falownika nadzorowanego przez mikroprocesor potaczony z PC.

1. WPROWADZENIE

W przemysle stawia si¢ w znacznym stopniu na automatyzacje proceséw techno-
logicznych. Zwigksza to wydajnosé procesu. maleje zaangazowanie czynnika ludzkiego
w realizacji zadan procesu technologicznego. Wszystkie te czynnosci maja na celu
zwickszenie wydajnosci i zmniejszenie kosztéw produkcii.

W celu zautomatyzowania pracy urzadzen bez koniecznosci ingerencji cztowieka
w ich dziatanie projektuje sie uklady sterowania. Istotg stosowania automatyki, a w tym
adaptacyjnych ukladow sterowania. jest nie tylko przyspieszenie procesu technologicz-
nego, ale rowniez zapewnienie optymalnych parametrow procesu, €o wplywa na jego
dokladnosc.

Wiasciwoscig adaptacyjnveh ukiadéw sterowania jest natomiast nie tylko zdolnos¢
do automatycznej pracy. ale réwniez do samoczynnego przystosowania si¢ do zmien-
nych wiasciwosci otoczenia [1]. Waznym zadaniem, jakiemu musi sprosta¢ adaptacyjny
uklad sterowania. jest nadgzanie wielkosci regulowanej za wartodcig zadana. Zmniej-
szenia wplywu zaktécen to kolejne zadanie adaptacyjnych ukladow regulacji.

Wspolczesne systemy pomiarowe coraz czgsciej wyposazane sg w systemy wideo-
optyczne, ktore umozliwiaja dokonanie pomiaru bezstykowego roznych elementow

2, 3]. Dogodne jest tez uzycie ogolnie dostepnych kamer USB, ktére doskonale spet-
niajg swoja role w rozmaitych zastosowaniach [2].

W pracy przedstawiono stanowisko adaptacyjne do wiercenia otworoéw z uzyciem

metody wideooptycznej do pomiaru Srednicy wiertla.

2. SCHEMAT STANOWISKA

Do realizacji celu badan zbudowano stanowisko przedstawione na rysunku 1. Isto-
ta pracy stanowiska jest zastosowanie bezstopniowej regulacji predkosci obrotowej
wrzeciona i bezstykowego wideooptycznego pomiaru srednicy wiertla. Umozliwia to
przy odpowiednim sterowaniu pracg adaptacyjng systemu w zakresie utrzymania pred-
kosci skrawania zarowno przy zmiennych oporach skrawania jak i przy zmianie $redni-
¢y wiertla.
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Wyniki badan ukladu ustalajacego 1 stabilizujacego predkos¢ obrotowa wiertarki
sa zadowalajace. Uklad poradzit sobie z utrzymaniem stalej predkosci obrotowe] pod-
czas pracy bez zaklocen, natomiast po wprowadzeniu zewngtrznego czynnika zakloca-
Jacego uklad w sprawny sposob powrocit do pozycji wyjsciowej.

5. PODSUMOWANIE

Analizujac stanowisko badawcze mozna stwierdzic, iz stosowanie optycznych me-
tod pomiarowych oraz adaptacyjnych systemow sterowania jest celowo uzasadnione.
Powszechnie znane zastosowania podobnych rozwigzan dowodza duzej mozliwosci ich
wykorzystania jako stanowisk szkoleniowych jak réwniez produkcyjnych.

Stanowisko badawcze oraz jego skladniki nie noszg miana specjalistycznych, acz-
kotwiek odzwierciedlaja istot¢ zagadnienia adaptacyjnych ukladow sterowania. Ele-
menty wykorzystane do budowy stanowiska sa powszechnie dostgpne, a koszt ich za-
kupu jest znacznie mniejszy niz elementow bardziej specjalistycznych. Stanowisko to
pokazuje istot¢ zagadnienia. Umozliwia testowanie ukladu (dzigki stanowisku pomia-
rowemu) oraz obserwacje, jak zachowuje si¢ w specyficznvch warunkach.

Uklady adaptacyjne oraz stosowane w nich optyczne metody pomiarowe to caty
czas rozwijajaca si¢ dziedzina w zakresie inzynierii produkcji. Zastosowanie ich
w przemysle staje si¢ coraz bardziej widoczne. Powszechnos¢ i coraz to wigksza zdol-
nos¢ obliczeniowa komputerdw osobistvch sprawia. iz sa one powszechnie wykorzy-
stywane w ukladach sterowania oraz uktadach kontrolno-pomiarowych, przejmujg czg-
sto role specjalistycznych, a w konsekwencji kosztownych kart pomiarowych.
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ADAPTATION SYSTEM FOR DRILLING

Summary

Paper shows adaptation system for drilling. To drill diameter measure video optical
method was used and to rotation control was used inverter controlled PC.



