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L ADOWANIA Widocznos¢ ze stanowiska

| ZWALOWANIA

1 WSTEP

11 Przedmiot normy Przedmiotem normy sg wy-
magania i metody badan dotyczace widocznosci ze
stanowiska pracy operatora pracujacego w pozycji sie-
dzacej w samojezdnych maszynach gorniczych, tj ma-
szynach przodkowych i pojazdach gorniczych wg
BN-85/1700-11

12 Zakres stosowania normy Norme nalezy stoso-
wacé przy projektowaniu, produkcji i badaniach samo-
jezdnych maszyn gorniczych produkcji krajowej, a tak-
ze przy badamch i ocenie maszyn przodkowych i po-
jazddw gorniczych wprowadzanych do eksploatacji
w gornictwie rud

13 Okreslenia

13 1 punkt patrzenia P — wg PN-89/M-47029

13 2 punkt bazowy siedziska — wg PN-78/M-47026

13 3 kat widocznosci — kat o wierzchotku w punk-
cie patrzenia P, wyznaczajacy obszar widocznosci ope-
ratora maszyny w pfaszczyznach

— prostopadiej do plaszczyzny widzenia (pionowy
kat widocznosci),

— prostopadtej do ptaszczyzny wzdtuznej symetrii
podwozia (poziomy kat widocznosci)

13 4 osprzet roboczy samojezdnej maszyny gorniczej
— urzadzenie ztozone z konstrukcji wsporczej, mecha-
nizméw napedowo-sterowmczych oraz organu robocze-
go, przeznaczone do wykonywania okreslonych czyn-
nosci technologicznych zwigzanych z procesami urabia-
nia zloza, zatadunku i odstawy urobku, obudowy wy-
robisk itp

13 5 jazda maszyny — przemieszczanie sie maszyny
z osprzetem roboczym w potozeniu transportowym

13 6 przdd samojezdnej maszyny gorniczej — czesc
samojezdnej maszyny gorniczej od strony ciggnika

13 7 Pozostate okreSlenia — wg PN-89/M-47029

2 WYMAGANIA

21 Wymagania ogolne Usytuowanie oraz wyposaze-
nie stanowiska pracy operatora w smojezdnej maszynie
goérniczej, powinny zapewnia¢ operatorowi o wzroscie

pracy operatora
Wymagania i badania

Grupa katalogowa 0441

170 +10 cm siedzagcemu w pozycji wyprostowanej w fo-
telu o $rednim potozeniu regulacji pionowej i pozio-
mej siedziska, mozliwos¢ obserwacji

a) pracujacego organu roboczego maszyny we wszy-
stkich potozeniach,

b) otoczenia maszyny z przodu, po bokach i z tylu
(przy poétobrocie tutowia i glowy operatora w fotelu
nieobrotowym)

Zaleca sie stosowanie foteli obrotowych

2 2 Widocznos¢ ze stanowiska pracy operatora pojaz-

dow gorniczych

221 Widocznos¢ podczas jazdy Konstrukcja i usy-
tuowanie stanowiska operatora w pojezdzie gérniczym
poruszajagcym sie z osprzetem roboczym w potozeniu
transportowym, powinny zapewnia¢ mozliwo$¢ obser-
wacji z punktu patrzenia P trasy przejazdu pojazdu
oraz jego otoczenia po bokach i z tylu W pojazdach,
w ktdrych ptaszczyzny wzdtuznej symetrii podwozi me
pokrywajg sie z ptaszczyznami symetrii fotela operatora
oraz w pojazdach gorniczych specjalnego przeznaczenia
(np pojazdy do cienkich poktadéw) dopuszcza sie wy-
stepowanie ograniczen widocznosci do przodu, na boki
i do tyhlu

222 Widocznos¢ do przodu Stanowisko pracy ope-
ratora w pojezdzie gorniczym powinno byc tak usy-
tuowane, aby z punktu patrzenia P w kierunku jazdy
do przodu, widoczna byta czesc przestrzeni ograniczo-
nej ptaszczyznami (rys 1)

a) od gory — plaszczyzng Fi odchylong od poziomu
patrzenia o kat co najmniej 10° przechodzacyg przez
punkt P i prostopadtg do ptaszczyzny wzdtuznej syme-
trii podwozia,

b) od dolu — ptaszczyzng F2 odchylong od pozio-
mu patrzenia 0 co najmniej warto$¢ pionowego kata
widocznosci, przechodzacg przez punkt patrzenia P,
przecinajacg ptaszczyzne podtoza wzdluz prostej pro-
stopadiej do ptaszczyzny wzdtuznej symetrii podwozia
i odlegtej o L — 12000 mm od rzutu prostopadiego
przedniego obrysu bryly maszyny na plaszczyzne po-
dioza,

c) po bokach — ptaszczyznami F% F*, odchylonymi
od siebie co najmniej o warto$¢ poziomego kata wi-
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docznosci, prostopadtymi do ptaszczyzny podioza i prze-
chodzacymi przez punkt patrzenia P, oraz odpowiednio
przez punkty A, A'

223 Widocznos¢ na boki Konstrukcja i usytuowa-
nie stanowiska operatora w pojezdzie, powinny zapew-
nia¢ mozliwos¢ obserwacji z punktu patrzenia P gor-
nych bocznych krawedzi pojazdu na catej jego dugosci
oraz otoczenia po bokach, co najmniej w strefach wy-
znaczonych pionowymi katami widocznosci (rys 2), tj

— katem nachylenia ptaszczyzny Fs wzgledem pozio-
mu patrzenia (mm 10°),

— katem nachylenia ptaszczyzny Ft wzgledem po-
ziomu patrzenia (mm 35°)

224 Widocznos¢ do tylu Wymagane jest takie usy-
tuowanie stanowiska operatora, aby miat on co naj-
mniej mozliwo$¢ obserwacji w czasie jazdy tylnego,
gornego obrysu bryly pojazdu na catej jego szeroko-
sci W, przy obrocie fotela lub pdtobrocie tutowia i glo-
wy operatora do tyhlu

23 Widoczno$¢ ze stanowiska pracy operatora ma-
szyn przodkowych

231 Widocznos¢ podczas jazdy Konstrukcja i usy-
tuowanie stanowiska pracy operatora maszyny przod-
kowej, poruszajacej sie z osprzetem roboczym w po-

Rys
a min — minimalna warto$¢ pionowego kata widocznosci w kierunku jazdy do przodu
& mm — minimalna warto$¢ poziomego kata widocznosci w kierunku jazdy do przodu

P — punkt patrzenia
AA —

W+ 2w (w = 15 m)
W — szeroko$¢ pojazdu gérniczego

punkty podioza lezace na prostej przeciecia sie ptaszczyzny Fi z plaszczyzng podtoza wyznaczajace odcinek o dtugosci

Widok w kierunku Z rys 1

Rys 2
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tozeniu transportowym, powinny zapewnia¢ mozliwos¢
obserwacji z punktu patrzenia P trasy przejazdu ma-
szyny do przodu wg rys 3

Dopuszcza sie wystepowanie sektoréw zastoniecia wi-
docznosci do przodu, takich aby suma dtugosci odcin-
kow b = b\ + bi +  + bnnie przekraczata 'A dlugosci
odcinka BB, co réwnoznaczne jest spetnieniu warunku

2
b - X gdzie w= 15m

byc napetnione do maksymalnych objetosci okreslo-
nych w dokumentacji techniczno-ruchowej maszyny

313 Ustawienia maszyny Maszyne nalezy ustawie na
terenie badawczym w potozeniu transportowym lub ro-
boczym Osprzet roboczy maszyny powinien mie¢ usta-
lone potozenie wzgledem podwozia, byc ustawiony i za-
blokowany w potozeniach roboczych lub transporto-
wych, w zaleznosci od rodzaju przeprowadzanych po-
miaréw widocznosci wg 21, 22 lub 23

Maszyny o przegubowych ramach podwozia powinny

a min — minimalna warto$¢ pionowego kata widocznosci w kierunku jazdy maszyny do przodu
f3min — minimalna warto$¢ poziomego kata widocznosci w kierunku jazdy maszyny do przodu

P — punkt patrzenia

B B — punkty podtoza lezace na prostej przeciecia sie plaszczyzny F'i z ptaszczyzng podioza wyznaczajace odcinek o dtugosci

W’” + 2w (w = 15 m)
W — szeroko$¢ maszyny przodkowej

232 Widoczno$¢ na boki i do tylu — jak w przy-
padku pojazdéw gorniczych

2 4 Ograniczenia widocznosci zwigzane z gabarytami
samojezdnych maszyn gorniczych oraz miejscem usy-
tuowania stanowiska pracy operatora, nalezy zreduko-
wa¢ do minimum gwarantujgcego bezpieczng ich eks-
ploatacje w warunkach dotowych

3 BADANIA

31 Przygotowanie samojezdnej
do badan

311 Stan techniczny maszyny Maszyna przedsta-
wiona do badan powinna byc kompletnie wyposazona,
technicznie sprawna i przygotowana do eksploatacji
zgodnie z instrukcjg obstugi producenta

312 Masa maszyny powinna byc zgodna z charak-
terystykg techniczng danego pojazdu goérniczego lub
maszyny przodkowej Pojazdy gornicze powinny byc
rownomiernie obcigzont potowg masy tadunku nomi-
nalego, symetrycznie wzgledem ptaszczyzny wzdiuznej
symetrii podwozia Zbiorniki paliwa i innych pltynéw
roboczych (oleje, ptyny chtodzgco-smarujgce) powinny

maszyny gérniczej

mie¢ ustalone potozenie obu czeSci ram — symetrycz-
nie wzgledem ptaszczyzny wzdtuznej symetrii podwozia

3 2 Og6lne warunki badan

321 Miejsce badan Badania widocznosci ze stano-
wiska operatora powinny byc przeprowadzane na otwar-
tej przestrzeni, na plaskim terenie o rdwnej, pozio-
mej i utwardzonej powierzchni W odlegtosci réwnej
co najmniej 20 m od przedniego obrysu bryly ma-
szyny, nie powinny znajdowac sie zadne przeszkody
optyczne ograniczajgce mozliwo$¢ obserwacji w bada-
nych strefach widocznosci

3,2 2 Warunki atmosferyczne Badania powinny byc
przeprowadzane podczas pogody bez opadow atmosfe-
rycznych, w warunkach dziennej widocznosci Tempe-
ratura i wilgotno$¢ powietrza me powinny przekraczaé
wartosci dopuszczalnych, ustalonych w instrukcji ob-
stugi stosowanej aparatury pomiarowej

323 Aparatura pomiarowa Do pomiaréw wielkosci
liniowych i katowych nalezy stosowac

a) teodolit (mwelator) wraz z zestawem ftat i mier-
niczych przyrzadéw pomiarowych, umozliwiajacych po-
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miary pionowych i poziomych katéw widocznosci z do-
ktadnoscig do 0,5° lub inne réwnowazne przyrzady
spetniajgce ww wymagania,

b) zestaw urzadzen pomocniczych stuzacych do mo-
cowania tedohtu (mwelatora) w zgdanym potozeniu,

C) narzedzia i przyrzady pomiarowe do mierzenia
warto$ci wymiarow liniowych w zakresie 0 — 25 m
z doktadnoscig do 1 cm i wielkoScig katéw z doktad-
noscig do 0,5°,

d) przyrzad obcigznikowy do wyznaczania punktu
bazowego siedziska wg PN-78/M-47026

33 Opis badan

331 Ustalenie potozenia punktu bazowego siedziska
nalezy przeprowadzi¢ za pomoca przyrzadu obcigzniko-
wego wg PN-78/M-47026, przy ustawieniu i zabloko-
waniu siedziska w potozeniu $redniej regulacji pozio-
mej i pionowej

332 Okresdlenie potozenia punktu patrzenia P nalezy
przeprowadzi¢ z doktadnosciag do +1 mm Zaleca sie
stosowanie specjalnych przyrzadéw umozliwiajacych
w czasie badan trwate oznaczanie potozenia punktu pa-
trzenia P wzgledem elementéw konstrukcyjnych kabiny
lub jej oprzyrzadowania

333 Badanie widocznosci osprzetu roboczego pod-
czas pracy samojezdnych maszyn gérniczych polega na
wizualnym sprawdzeniu przez operatora, siedzgcego
w samojezdnej maszynie gérniczej, widocznosci pracu-
jacych organéw roboczych

Wynik badan nalezy uzna¢ za pozytywny, jezeli
z pozycji operatora widoczne sg organy robocze we
wszystkich ich potozeniach podczas pracy

334 Badanie widocznosci podczas jazdy samojezd-
nych maszyn gérniczych

3341 Badanie widocznosci podczas jazdy pojazdu
gorniczego polega na zmierzeniu wartosci poziomych
i pionowych katdw widocznosci w kierunku jazdy do
przodu i po bokach — pojazdu ustawionego w miej-
scu badan z osprzetem roboczym w potozeniu trans-
portowym

Pomiary katéw nalezy wykona¢ za pomocg aparatury
wg 323 z doktadnoscig do 0,5°

Pomiary wymiaréw liniowych nalezy przeprowadzié
z doktadnoscig do 10 cm

Badanie widocznosci tylnej oraz bocznych goérnych
krawedzi pojazdu polega na wizualnym sprawdzeniu
przez badajgcego, czy z punktu patrzenia P krawedzie
te sg widoczne na calej szerokosci W i catej dtugosci
pojazdu

Wynik badan nalezy uzna¢ za pozytywny, jezeli war-
tosci wyznaczonych katow widocznosci s me mniejsze
od warto$ci minimalnych wg 2 2 2, 2 2 3 oraz spetnione
jest wymaganie widocznsci bocznych oraz tylnej, gor-
nych krawedzi pojazdu wg 223 i 224

3342 Badanie widocznosci podczas jazdy maszyny
przodkowej polega na okresleniu i pordwnaniu zgodnie
z wymaganiami wg 2 3 warto$ci katow oraz wielkosci
sektorow zastoniecia widoczno$ci do przodu maszyn
przodkowych ustawionych w miejscu badan z osprze-
tem roboczym w potozeniu transportowym

Pomiary te nalezy przeprowadza¢ za pomoca apara-
tury wg 323, z dokfadnosciami me mniejszymi mz
dla pojazdéw gorniczych wg 334 1

Wynik badan nalezy uzna¢ za pozytywny, jezeli strefy
widocznosci maszyn przodkowych spetniajg co najmniej
wymagania wg 23

34 Sprawozdanie z badan Woyniki badan powinny
byc ujete w sprawozdaniu zgodnym z BN-83/2056-01
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INFORMACJE DODATKOWE

1 Instytucja opracowujgca norme — Zaklady Badawcze i Pro-
jektowe Miedzi CUPRUM Wroctaw
2 Normy zwigzane
PN-78/M-47026 Maszyny do rob6t budowlanych ziemnych Stanowi-
sko operatora Punkt bazowy siedziska
PN-89/M-47029 Maszyny do robot budowlanych ziemnych Widocz-
no$¢ ze stanowiska pracy operatora Wymagania i metody badan
BN-85/1700 11 Maszyny i urzadzenia gornicze Samojezdne maszyny
goérnicze Podziat i okreslenia

BN-83/2056-01 Badania maszyn do robot budowlanych ziemnych
oraz ich zespotdw Wytyczne opracowywania sprawozdan z ba-
ban
3 Autorzy projektu normy mgr inz Leszek Krawczyk ZBiPM

CUPRUM Wroctaw mgr mz Zbigniew Smolarski ZD KGHM Lu-

bin
4 Uzgodnienie z Wyzszym Urzedem Gorniczym Tresc meryto-

ryczng projektu normy uzgodniono z WUG pismem z dnia 5 czerw-
ca 1990 r znak E/ZN-041/61/90



