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GORNICTWO Maszyny i urzadzenia gdrnicze 1705-21
PODZIEMNE Kol.owroty
Wymagania
Grupa katalogowa 0441
1 WSTEP moze nastapi¢ roztgczenie sprzezenia mechanicznego

Przedmiotem normy sg wymagania dotyczgce budo-
wy kotowrotow z napedem mechanicznym przeznaczo-
nych do

— prac transportowych, z wyjatkiem przewozu ludzi,

— zabezpieczania maszyn urabiajgcych,

— napedu zgarniarek,

— pomocniczych prac transportowych (kotowroty
do 5 kw),

w zakresie bezpieczenstwa i wasciwych warunkdw pra-
cy przy ich obstudze i eksploatacji w podziemiach ko-
paln

2 WYMAGANIA OGOLNE

21 Wymagania podstawowe powinny byc zgodne
z BN-82/1705-01 p 21

2 2 Poziom halasu pracujgcego kotowrotu powinien
odpowiada¢ wymaganiom BN-82/1705-01 p 22

2 3 Dopuszczalne wartosci
obstugi kotowrotu powinny odpowiada¢é wymaganiom
BN-82/1705-01 p 23

2 4 Sterowanie i blokady Wymagania dotyczgce ste-
rowania i blokady powinny byc zgodne z BN-82/
170501 p 27

25 Wymiary bebna powinny byc zgodne z wyma-
ganiami podanymi w zalgczniku 1

26 Mocowanie kotowrotu Konstrukcja kotowrotu
powinna umozliwia¢ jego pewne mocowanie odpowia-
dajgce przeznaczeniu kotowrotu oraz kierunkowi
i wielkosci obciazen

27 Wytrzymatos¢ elementoéw kotowrotu obcigzonych
sitami statycznymi pochodzacymi od liny oraz elemen-
tow hamulcow obcigzonych sitami wywotujgcymi wy-
magany moment hamowania, powinna byc obliczona
ze wspoétczynnikiem bezpieczenstwa nie mniejszym mz5

28 Wspdlczynnik bezpieczenstwa liny powinien byc
zgodny z wymaganiami podanymi w zalgczniku 2

29 Naped o zmiennym przetozeniu W przypadku
stosowania napedu o zmiennym przetozeniu, przy zmia-
nie predkosci obrotowej w czasie ruchu bebna, me
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miedzy silnikiem a bebnem linowym ani zanik momen-
tu napedowego silnika, mogace spowodowac rozbie-
ganie sie tego bebna pod wplywem sit zewnetrznych

210 Wyposazenie elektryczne powinno byc zgodne
z BN-82/1705-01 p 28

211 Naped pneumatyczny powinien spetnia¢ wyma-
gania wg BN-82/1705-01 p 29

2 12 Naped hydrauliczny powinien spetnia¢ wyma-
gania wg BN-82/1705-01 p 210

2 13 Instrukcja obstugi kotowrotu Oprécz wymagan
wg BN-82/1705-01 p 2 19 instrukcja obstugi kotowro-
tu powinna zawieraé

a) zalecany typ lub typy liny,

b) sposob mocowania liny w bebnie kotowrotu,

c) sposob zabudowy kotowrotu w miejscu pracy,
a w przypadku zastosowania kotoworotu do napedu
urzadzen przewozu linowego — rowmez wymagania
dotyczace zabezpieczen przed najechaniem wozu na
kotowrot

drgain na stanowisku d) wymaganie dotyczace pozostawienia na bebnie 3

zwojow liny odcigzajacych jej zamocowanie

3 WYMAGANIA DO KOLOWROTOW
PRZENOSNYCH Z NAPEDEM PNEUMATYCZNYM
MOCY DO 5 kw

31 Konstrukcja kotowrotu powinna spetnia¢ wyma-
gania wg rozdz 2

32 Hamulec kotowrotu powinien wywotywaé mo-
ment hamowania co najmniej 1,2 raza wiekszy od mo-
mentu obrotowego na bebnie linowym przy znamiono-
wej mocy silnika pneumatycznego

33 Ostony bebna kotowrotu Beben kotowrotu wraz
z obrzezami powinien byc ostoniety, z wyjatkiem prze-
strzeni przeznaczonej dla wyjscia liny

34 Uchwyty do przenoszenia Kotowrdt powinien
byc wyposazony w uchwyty utatwiajace jego przemiesz-
czanie

35 Tabliczka znamionowa umieszczona na kotowro-
cie powinna zawiera¢ co najmniej nastepujace dane

a) znamionowg moc silnika,
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b) nominalne cisnienie sprezonego powietrza,

c) dopuszczalng site w linie,

d) $rednig predkosc liny,

e) Srednice i dhugos¢ liny mieszczacej sie na bebnie

4 WYMAGANIA DO KOLOWROTOW
PRZEZNACZONYCH DO PRACY
PRZY NACHYLENIU DO 30°

41 Konstrukcja kotowrotu powinna spetnia¢ wyma-
gania wg rozdz 2

4 2 Sterowanie ruchu bebna Oprocz wymagan wg
2 4, sterowanie ruchu bebna powinno zapewniaé

a) zatrzymanie ruchu bebna po zwolnieniu nacisku
na dzwignie sterujgce lub po odejsciu obstugujacego ze
stanowiska sterowania, z wyjatkiem kotowrotow zauto-
matyzowanych,

b) przetgczanie kierunku ruchu bebna

4 3 Uktadanie liny na bebnie Kotowrdt powinien byc
wyposazony w urzadzenie do réwnomiernego uktadania
liny na bebnie

4 4 Hamulec kotowrotu

441 Moment hamowania Hamulec kotowrotu po-
winien wywolywa¢ moment hamowania co najmnigj
1,3 raza wiekszy od momentu obrotowego, przy ktorym
wystepuje najwieksza dopuszczalna sita w linie

4 42 Kontrola zuzycia wykladzin hamulcowych Ha-

mulec powinien byc tak skonstruowany i umieszczony
na kotowrocie, aby istniata mozliwos¢ ciagtej kontroli
zuzycia wyktadzin hamulcowych do okreslonej dopusz-
czalnej grubosci, przez bezposrednig obserwacje wzro-
kowg lub przez odpowiedni wskaznik

4 5 Urzadzenie zabezpieczajgce przed przejechaniem

wyzhaczonego odcinka Kotowrot przeznaczony do prze-
wozu linowego powinien byc wyposazony w elementy
zabezpieczajgce przed przejechaniem urzadzen trans-
portowych przez wyznaczony koncowy odcinek w rejo-
nie zabudowy kotowrotu

46 Srednica nawojowa krazka linowegol powinna
byc osiemnastokrotnie wieksza od nominalnej $rednicy
liny

47 Ostony bebna Beben kotowrotu powinien byc
ostoniety, z tym ze

a) obstuga kotowrotu powinna mie¢ moznosc obser-
wacji ukfadania sie liny na bebnie,

b) od strony wejscia liny ostona powinna umozliwiac
tylko przejscie liny

48 Tabliczka znamionowa umieszczona na kotowro-
cie powinna zawiera¢ co najmniej nastepujgce dane

a) znamionowg noc silnika napedowego,

b) dopuszczalng site pociggowg w linie, na pierwszej
i ostatniej warstwie nawiniecia,

c) predkos¢ liny najmniejsza i najwieksza,

d) srednice i dhugos¢ liny mieszczacej sie na bebnie

* Srednica nawojowa krazka linowego réwna sie $rednicy dna
rowka i $rednicy nominalnej liny

5 WYMAGANIA
DO KOLOWROTOW PRZEZNACZONYCH
DO PRACY PRZY NACHYLENIU POWYZEJ
30° DO 45°

,51 Konstrukcja kotowrotu powinna spetnia¢ wyma-
gania wg rozdz 4, z wyjatkiem p 44

5 2 Urzadzenie hamujace

521 Uktad hamujgcy Kotowro6t powinien byc wy-
posazony w dwa niezalezne urzadzenia hamujace, przy-
jete wg jednego z ukladow

a) naped samohamowny i hamulec dziatajacy bez-
posrednio na beben linowy,

b) dwa hamulce, z tego przynajmniej jeden dziataja-
cy bezposrednio na beben linowy

522 Moment hamowania Kazdy hamulec powinien
wywotywa¢ moment hamowania 2 razy wiekszy od mo-
mentu obrotowego, przy ktdrym wystepuje najwieksza
dopuszczalna sita w linie

52 3 Zaciskanie hamulcéw powinno nastepowac pod
wptywem dziatania obcigznikéw, Sciskanych sprezyn
lub innych urzadzen gwarantujagcych niezawodnosé
dziatania hamulcow Zadziatanie zaciskajgce przynaj-
mniej jednego z hamulcéw powinno nastgpi¢ samoczyn-
nie w razie zaniku energii napedowej kotowrotu lub
spadku cisnienia w uktadzie hydraulicznym lub pneu-
matycznym

524 Dopuszczalny skok hamulca Przekroczenie do-
puszczalnego skoku napedu hamulca dziatajagcego bez-
posrednio na beben linowy powinno powodowaé za-
dziatanie urzgdzenia zabezpieczajgcego, uniemozliwia-
jacego ruch kotowrotu Warunek ten moze byc pomi-
niety, jezeli jest mozliwa ciggta kontrola wzrokowa na-
pedu hamulca, na ktérym jest zaznaczony dopuszczal-
ny jego skok

5 25 Wielko$¢ przetozenn mechanicznych dzwigni ha-
mulcowych nie powinna ulega¢ zmianom mimo zuzy-
wania sie oktadzin i regulacji luzéw

53 Urzadzenie powodujgce zatrzymanie kotowrotu
przy przekroczeniu dopuszczalnych obrotéw bebna Koto-
wrot powinien byc wyposazony w urzadzenie powodu-
jace jego wylgczenie i zatrzymanie przy przekroczeniu
dopuszczalnych obrotow bebna o 20%

6 WYMAGANIA DOTYCZACE
KOLOWROTOW BEZPIECZENSTWA

6 1 Konstrukcja kotowrotu powinna spetnia¢ wyma-
gania wg rozdz 2

6 2 Predkos¢ nawijania i odwijania liny powinna sa-
moczynnie dostosowywac sie do predkosci posuwu ma-
szyny zabezpieczanej

6 3 Urzadzenie hamujgce

631 Uktad hamujgcy kotowrotu powinien byc zgod-
ny z wymaganiami wg 521, 523 i 525

6 32 Moment hamowania Kazdy hamulec powinien
wywotywa¢ moment hamowania 1,3 raza wiekszy od
momentu obrotowego wynikajacego z najwiekszej sity
odwijania liny
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6 33 Zadziatanie urzadzen hamujacych powinno na- 7 WYMAGANIA DOTYCZACE KOLOWROTOW

stagpi¢ samoczynnie w przypadku

a) wylgczenia napedu kotowrotu,

b) zaniku energii napedowej,

c) spadku ci$nienia do okreslonej wartosci w hydra-
ulicznym zespole zasilajagcym

6 4 Naprowadzanie liny na beben Kotowrot powi-
nien byc wyposazony w urzadzenie do réwnomiernego
naprowadzania liny na beben

65 Sterowanie i blokady Oprocz wymagan wg 24
uktad sterowania i blokady powinien spetniaé nastepu-
jace wymagania

a) zafgczanie i wylaczanie napedu kotowrotu powin-
no odbywac sie rownoczesnie z zatgczeniem i wytgcze-
niem maszyny zabezpieczanej,

b) praca maszyny zabezpieczanej powinna byc mozli-
wa tylko przy zatgczonym kotowrocie,

c) sterowany recznie ruch bebna w kierunku odwija-
ma liny powinien byc mozliwy tylko tak diugo, jak trwa
nacisk na urzadzenie sterujace,

d) kotowrot powinien spetnia¢ wymaganie wg 53

66 Srednica nawojowa krazka linowego powinna byc
czternastokrotme wieksza od nominalnej $rednicy liny

6 7 Tabliczka znamionowa umieszczona na kotowro-
cie powinna zawiera¢ co najmniej nastepujgce dane

a) zaleznosc miedzy cisnieniem w uktadzie zasilania
a sitami nawijania i odwijama liny na pierwszej i ostat-
niej warstwie,

b) zakres zmiany predkosci liny,

c) Srednice i dtugos¢ liny mieszczacej sie na bebnie

PRZEZNACZONYCH DO ZGARNIAREK

7 1 Konstrukcja kotowrotu powinna spetnia¢ wyma-
gania wg rozdz 2

72 Sterowanie ruchu bebnéw Oprécz wymagan wg
2 4, sterowanie ruchu bebnéw powinno zapewnia¢ ich
zatrzymanie po zwolnieniu nacisku na dzwignie steru-
jace lub po odejsciu obstugujacego ze stanowiska ste-
rowania

7 3 Naprowadzanie liny na bebny Kotowrdt powi-
nien byc wyposazony w urzgdzenia do naprowadzania
liny na bebny

7 4 Hamulce Kotowrot powinien byc wyposazony
w dwa rodzaje hamulcow

a) manewrowe, przy czym kazdy hamulec powinien
wywoltywa¢ moment hamowania 1,2 raza wiekszy od
nominalnego momentu obrotowego na bebnie,

b) przeciwdziatajgce samoczynnemu odwijamu sie
liny przy zatrzymaniu sie ciggnietego zgarmaka

7 5 Srednica nawojowa krazka linowego powinna byc
dziesieciokrotnie wigksza od najwiekszej, dopuszczalnej
Srednicy liny

76 Sygnalizacja ostrzegawcza Kazdy kotowrét po-
winien mie¢ mozliwos¢ nadawania sygnatoéw ostrzegaw-
czych przez obstuge kotowrotu, przed jego uruchomie-
niem

77 Tabliczka znamionowa umieszczona na kotowro-
cie powinna zawiera¢ co najmniej nastepujace dane

a) znamionowg moc silnika napedowego,

b) $rednig site pociggowag w linie,

c) $rednig predkos¢ liny,

d) srednice i dtugos¢ liny mieszczacej sie na bebnach

KONIEC

Informacje dodatkowe

WYMIARY BEBNA

1 Srednica nawojowa i $rednica ptaszcza bebna —
wg rysunku i podanych zaleznosci

Z5 — Srednica nawojowa pierwszej warstwy liny wg
wzoru

Di >a d (z-1)

ZAEACZNIK 1
a — wspotczynnik wg tablicy,
d — S$rednica nominalna liny
Przeznaczenie kotowrotu
Kotowrét przenosny z napedem pneumatycznym 1

mocy do 5 kW do prac pomocniczych

Kotowrot do ciggnienia poziomego i pochytego
Kotowrot bezpieczenstwa 18
Kotowrot do zgarniarek

D — érednica plaszcza bebna wg wzoru
D =Di-d (Z-2)
2 Wartosci liczbowe $rednicy ptaszcza bebna D i sze-
rokosci ptaszcza bebna B powinny byc zgodne z BN-78/
1727-07



4 Zatacznik 2 do BN-84/1705-21
ZAEACZNIK 2

WSPOLCZYNNIK BEZPIECZENSTWA LINY

nego lub z momentu przy nominalnym ci$nieniu me-
dium roboczego w napedzie pneumatycznym i hydra-
ulicznym

1 Wspotczynnik bezpieczenstwa liny oblicza sie wg
wzoru

Prz
- -~ nobi 4 Warto$¢ wspotczynnika bezpieczeristwa obliczona

rm z zalezno$ci wg p 1, me moze byc mniejsza od war-

Prz — rzeczywista sita zrywajaca line, tosci podanej w tablicy

p2n — sita obliczeniowa w linie na pierwszej war-
stwie nawiniecia,

Hhi — obliczeniowy wspdtczynnik bezpieczenstwa

2 Warto$¢ rzeczywistej sity zrywajacej line przyjmuje
Sie Wy

— przedmiotowej normy, jako iloczyn obliczenio-
wej sity zrywajacej i wspdtczynnika zmniejszajgcego
Prz P obi

— danych podanych przez producenta

3 Wartos¢ sity w linie na pierwszej warstwie nawinie-
cia oblicza sie ze znamionowej mocy napedu elektrycz-

Przeznaczenie kotowrotu Zakres nachylen
Kotowrot przeno$ny z napedem
pneumatycznym mocy do 5 kW (@ ZENY- ) 25
do prac pomocniczych
Kotowrot do ciagnienia poziome- S &L 6
go i pochytego 5 — SO
Koiqwr()t bezpieczenstwa (hydra- 12° - 9 6
uliczny)
Kotowr6t do zgarniarek & P 4

INFORMACJE DODATKOWE

1 Instytucja opracowujgca norme — Centrum Mechanizacji
Gornictwa KOMAG Gliwice

2 Normy zwigzane
BN-82/1705-01 Maszyny i urzadzenia gornicze Wymagania ogolne
BN 78/1727-07 Maszyny godrnicze Kotowroty Podstawowe para

metry

3 Dokumenty miedzynarodowe z zakresu objetego normg

Normatywno-techniczny dokument dotyczacy tréjstronnej wspot-
pracy pomiedzy PRL ZSRR i CSRS w zakresie urzadzen i maszyn
gorniczych Rozdz 9 Kotowroty bezpieczenstwa Katowice Jaszo-
wiec 1975

4 Informacje o zastgpieniu dotychczasowych dokumentéw z za-
kresu tematycznego normy

Wymagania zawarte w normie przejmujg postanowienia

Rozdz 4 Kotowroty bezpieczenstwa

Rozdz 9 1 Kotowroty do ciggnienia poziomego i pochytego przy
nachyleniu do 30°

Rozdz 92 Kotowroty do ciggnienia pochytego przy nachyleniu
30° do 45°

— zawarte w ,,Wytycznych budowy maszyn i urzadzen gorni-
czych dotowych w zakresie wymagan BHP  Ministerstwo Gornictwa
Katowice 1978 r

5 Autorzy projektu normy — mgr mz Jan Dybkowski i mgr inz
Alina Szeloch — Centrum Mechanizacji Gornictwa KOMAG Gli

wice

6 Uzgodnienie z Wyzszym Urzedem Gorniczym Tresc meryto-
ryczna projektu normy zostata uzgodniona z Wyzszym Urzedem
Gorniczym pismem z dnia 31 pazdziernika 1983 r znak
E/ZN-041/141/83



