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WST
1.1, Przedmiot normy, Przedmiotem normy sa oblicze-
nia przeno$nikéw tasémowych powierzchniowych, o dowol-

nych dtugo$ciach | szeroko$ciach taém od 0,4 do 2 m

Norma obeymuje obliczenia

- szerokosci tasémy

- strumieni mas | objgetoéci,

- mas linlowych transportowanego materiatu, tasmy |
czeéci obrotowych,

- wielkoéci oporow ruchu i sit w taémie,

- wielko$ci mocy napedu,

~ wartoéci parametrow ruchu ustalonego | hieustalone-
go oraz

t

- dobdr tasmy, kraznikéw i1 bebnéw

1,2, Zakres stosowanta normy, Norme nalezy stosowaé

przy opracowywaniu dokumentacyi techniczne) przenoéni-
kow taémowych powierzchniowych przeznaczonych do trans-

portu kopalin, surowcow mineralnych i innych mas sypkich

1. 3. Symbole - wg tabl 1

Tablica 1
Jednost-
Symbol ka Nazwa wielko$ci
miary
2
a m/s przyépieszenie liniowe taémy
B szeroko$é tasmy
m
B czynna szeroko$é tasmy
1
b o wymtar najwigkszych ziarn w trans-
portowanym materiale
D, érednica bgbna napgdowego
Dk - érednica bgbna kierujacego
d. m $rednica kraznika
dig érednica kraznika dolnego
dyg érednica kraznika gérnego
e - podstawa logarytmow naturalnych
F N Jjednostkowe opory ruchu
iR - wspotczynnik podstawowych oporow
ruchu
2 "
g m/s przyépieszenie ziemskie
H wysokoéé podnoszenia
hd dopuszczalny zwis w taémie doline;
m
hg dopuszczalny zwis w taémie gorne)
h roznica poziomow odcinka przeno$ni-
1k ka migdzy punktami 1 - k

cd tabl 1
Jednost-
Symbol ka Nazwa wielkosci
miary
J moment bezwtadnos$ci
J moment bezwtadno$éci ruchomych mas
1 bebna napgdowego
moment bezwtadno$ci ruchomych mas
Jkd kraznika dolnego lub catego zestawu
J moment bezwtadno$ci ruchomych mas
kg 2 kraznika gornego lub catego zestawu
kg m 2
¥ moment bezwtadnoéci ruchomych mas
" napgdu
J moment bezwtadno$ci ruchomych mas
P przektadni
Jg “moment bezwtadnoéci sprzegta
Jig moment bezwtadno$ci wirnika
zastepczy moment bezwtadnoéci rucho-
] €
¢ mych mas przenoénika
L3 przetozenie
k,l wspotczynnik zapasu mocy
- wspotczynnik zalezny od kata pochyle-
kg 2
nia przenoé$nika
wspotczynnik pewnoéci sprzezenia
=¢ ciernego
k, wspotczynnik rozruchu
L dtugoéé rzutu poziomego przenoénika
L, rzeczywista dtugoéé przenoénika
dtugo$c wystepowania opordéw ruchu w
L, €
miejscu zatadunku
m
L rozstaw zestawow kraznikowych
dolnych
1 rozstaw zestawdw kraznikowych
g gornych
[ dtugoéé odcinka przenos$nika migdzy
vk punktami 1 - k
dtugoéé prowadnic nosiwa (ogr'anlczeﬁ
[P
bocznych)
Mmal_ maksymalny moment rozruchowy silni-
ka
Mh moment zainstalowanych hamulcow
M, N m moment rozruchu silnika
M, moment obrotowy na wale silnika
M,, moment znamionowy silnika
M, moment strat statych przektadni
my, kg zastgpcza masa bgbnow kierujacych
my kg/m zastgpcza masa liniowa taémy dolne;
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cd tabl 1 cd tabl 1
Jednost- Jednost-
Symbol| ka 'Nazwa wielkosci Symbol ka Nazwa wielkoéci
miary miary
- kg/m zastepcza masa liniowa taémy S sita w punkcie nabiegania taémy na
9 & gérne, n bgben napedowy dla tasmy obciazone;
- masa czgéci obrotowych kraznikéw sita w punkcie nabiegania tasmy na
od dolnyeh S0 beben napgdowy dla taémy nie obcia-
N Zone)
i kg masa czegéci obrotowych kraznikéw
og gérnych Snap sita napinajaca taéme
n masa zastgpcza ruchomych czeéci S maksymalna sita w taémie w ruchu
z przeno$nika r max nieustalonym
N zapotrzebowana moc silinika w ruchu S maksymalna sita w tasmie w ruchu
U ustalonym YmaT ustalonym
kW
Nzn znamionowa moc zainstalowanych T maksymalne napigcie jednostkowe
siinikéw t taémy
Nan mm_I znamionowa pregdko$é obrotowa T KkN/m napigcie jednostkowe tasémy dla ruchu
silnika tr nieustalonego
P maksymalna sita obwodowa na bgbnie T napigcie jednostkowe taémy dla ruchu
% napgdowym w czasie rozruchu Tu ustalonego
sita obwodowa na bgbnie napgdowym te °c temperatura otoczenia
Pu N dla taémy obciaZonej w ruchu usta-
lonym t h czas pracy przeno$nika w ciagu doby
d a
sita obwodowa na bgbnie napgdowym tdup dopuszczalny czas rozruchu
Py dla taémy nieobcigZonej w ruchu usta-
lonym - th s czas hamowania
p MPa $redni jednostkowy nacisk taémy na t, czas swobodnego zatrzymania
1 bgben napgdowy
Y v predkosé tasmy
Py - wskaZnik obciazenia m/s
v predko$¢ sktadowa materiatu spadaja-
Qo obliczeniowy strumiefi masy 2 cego na przenoénik (styczna do taémy)
t/h
Q teoretyczny strumiel masy wspétczynnik bezpieczefistwa tasmy
! X
3 r dla ruchu nieustalonego
Q, m /s strumiefi objgtosci p
X wspétczynnik bezpieczeistwa taémy
q masa liniowa czeéci obrotowych kraz- u dla ruchu ustalonego
d nikéw dolnych !
T,y = wspétrzedne odcinka kota
q masa liniowa czgéci obrotowych kraz- —
g kg/m nkéw gérnych Ip,Yp wspétrzedne odcinka paraboli
q masa liniowa transportowanego ma- z _ liczba uruchomiefi przenosénika w
i teriatu ciggu 1 h
q, masa liniowa tasmy o kat opasania taémy na bgbnie nape-
dowym
R,' ’Rz promienie przej$ciowe
m @ kat opasania taSmy na bebnie kieruja-
qu promiefh wklgsty odcinka paraboli 1 o cym
S sita w punkcie zbiegania taémy z beb- p maksymalny kat pochylenia przeno$-
1 na napgdowego nika
S sita przeciwdziatajaca zwisowi taémy ﬂk kat pochylenia kraznikéw bocznych
d min dolnej
N p kat miedzy pochylonymi odcinkami
s sita przeciwdziatajaca zwisowi taémy p trasy
9 man gérnej >
[ rad/s przyépieszenie katowe silnika
S sita wystepujaca w punkcie 1 dtugos-
! ci tasmy n sprawnos$¢ ukfadu napgdowego
S sita wystgpujaca w punkcie k dtugo$- 9 = wskaznik wykorzystania noénosci
k ci taémy tadmy
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cd “tabl 1 Szerokoéé tasmy nalezy dobraé wg PN-74/C-94143 Iub
Jednost- F’N-70/C-94167, przy czym nie powinna ona byé mniejsza
Symbol ka Nazwa wielkoéci od wartoéci podanych w tabl 3
miary i
Tablica 3
wspétczynnik tarcia migdzy taéma
M I a bgbnem :
- Wymiar Udziat procentowy najwigkszych ziarn
” wspétczynnik tarcia migdzy nadawa najwigkszych w transportowanym materiale, %
i snin. tr{a':‘sr:orvtvowa do 20 powgte, powyke;
et R 20-60 60-100
t/m3 gestoéé nasypowa transportowanego ny mba eriale
R materiatu mm Szeroko$é taémy B, m
@ kat naturalnego usypu w ruchu 100 0,4
0,4
v s wskaznik przekroju materiatu na 125 0,4 0,5
tasmie
160 0,5 0,65
'{’1 wskaznik wykorzystania taémy
200 0,5 0,65 0,8
wg rad/s predko$é katowa silnika
250 0,65 0,8 1,0
300 0,8 1,0 1,2
2, OBLICZENIA PODSTAWOWYCH PARAMETROW
PRZENOSNIKA 350 1,0 1,2 1,4
2,1, Szerokos$é taémy B wyznacza sig w metrach 400 1,2 1,4 1,6
wg wzoru 450 1,4 1,6 1,8
Q
500 1,6 1,8 2
B> 1,111 3600‘)"‘02’6/3 + 0,056 (1)
- 550 1,8 2 =
w ktor
= -4 5 600 2(1,6)7) o =
kp=1+10"" (78 - 587)
¥ - wgtabl 2 700 (1,8) = -
Tablica 2 800 (2) = <
1) Szerokoscitaém ujgte w nawlasy sa dopuszczalne
ﬂk dla wegla surowego
Uktad tasmy o” | 20° | 0® | 387 w5’
Y dia @ = 15° Strumierh masy | objetosci
2,2,1, Teoretyczny strumiet masy @, oblicza sig w t/h
0,131 0,153 0,162/ 0,176 wg wzoru
2
Q= 3600 ¥ Bjveky (2)
w ktérym B4 =0,9B- 0,05
8, 2, 2,2, Teoretyczny strumief objetosci @, oblicza sig
3
M 0,140 0,153 - - w m~ /s wg wzoru
\Z ﬁk Q
t
- —_— 3
Qv 3600¢Q (3)
2, 2,3, WskaZnik wykorzystania tamy 1['1 oblicza sie
\
wg wzoru
8
: (4)
0,067 - - = _ = 4
{2 d Q,

— W przypadku nieréwnomiernego roztozenia matematu na
tasmie nalezy sprawdzié czy miejscowa nadwyzka materia-
tu nie przekroczy teoretycznego strumienia masy Jesh
przekroczy, nalezy przy)aé szersza taséme
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2, 3. Masa liniowa

2,3,1, Masa liniowa transportowanego materiatu, Mase

q,, ©obliczasiew kg/m wg wzoru

Qo
3,6

9 (s)

2, 3,2, Masa liniowa tadmy, Mase nalezy okredlaé na

podstawie danych katalogowych taémy Orientacyjna mase
taémy q, oblicza sig w kg/m wg wzoru
067 (6)

q, = 0,18B(T,)

w ktérym
’ Tz - maksymalne napigcie jednostkowe tasémy wg PN-74/
C-94143 dla taém tkaninowo-gumowych, PN-70/

C-94167 dla taém z linkami stalowymi

2, 3, 3, Masa liniowa cze$ci obrotowych, Masg oblicza sig
w kg/m wg wzoréw

- dla tadmy gérney q,

Przyblizone masy oblicza sig w kg wg wzorow podanych

w tabl 4
Tablica 4
(o] O o
Srednica | f, = 0° ﬂk= 'y D0y A,
k 459 o~
krazni- od
ka d; Mog
m
kg
0,108 10, 2B+1, 2 12,8B+1, 1 10,2B+1, 2
0,133 13,0B+1,4 12, 4B+3 13,0B+1,4
0, 159 16, 5B+7 16,5B+18 =

2,4, Opory ruchu

2, 4,1, Wspotczynnik podstawowych oporéw ruchu f ob-

licza sig wg wzoru
f = 0,025 - 0,00045 t. (9)

Wartoéé wspétczynnika f w zaleznosci od temperatury t.

Mg
94 = (7) podano w tabl 5
lg
- dla tasémy doiney q, Tablica 5
o
qd_mod (8) tey C | -20f{-15¢f10 |-5 | 0 | 5 |10 | 15| 20
lg %
f 0,034P,0320,030|0,027/0,025/0,023]0,021 {0,018/0,01 6
w ktérych my,, myg - masy czesci obrotowych zestawéw
— kraznikowych gérnych 1 dolnych |
okreéla sig na podstawie danych ka- 2, 4,2, Opory ruchu jednostkowe nalezy obliczyé w niu-
talogowych wytwércy tonach wg wzordéw podanych w tabl 6
Tablica 6
Opory ruchu Wzory obliczeniowe
Podstawowe

Opér czgéci obrotowych kraznikéw gérnych

Fiy=fagliy 9

Opér czeéci obrotowych kraznikéw dolnych

Flo=fagliy 9

Opér przemieszczania taémy gérnej

Fia=f@nm*a) 4 9

Opér prze;meszczama taSémy dolney

F]g-fqlll kK 9

Dodatkowe < s

migdzy nadawa a taéma
Opér w miejscu

zatadunku
migdzy nadawg a prowadnicami na

c‘itugoém2 ’
ly = (v%-v) 294,

Q
o= 3,6 (2 70)
2
F, = 0214 —% e+ 1073
22 eB v+,

Opory przewijania taémy na bgbnie i tarcia w tozyskach

dla taém tkaninowo-gumowych

F23 = 3008 sina, gdy o, > 00°
nalezy przy)aé

sina, =1

dla taém z linkami stalowymi

F23 = 600B sin o,

Instalacji

Opér migdzy nadawa a prowadnicami

z -
F =1,26—Q°—l 1072

31 v2B2g p
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cd tabl 6
Opory ruchu Wzory obliczeniowe
Opory skrobaka F32 = 4003\
Opory zgarniaka F33 = 100B
Opory skrobakéw bgbnowych F3‘4 =900B
Opory ptuga zrzutowego dla B=0,8-2m F35 = (5B - 2) 10-3
]
Grawltacji
Opér grawitac)i taémy gérnej F‘” =(q,+q,)h,_. 9
Opér grawitacy: tasmy dolne) F42 =q, h g
3, OBLICZENIA PARAMETROW PRZENOSNIKA W 3,1,3, Sitaprzytozona do taSmy nabiegajace| na __beben
RUCHU USTALONYM napedowy. Sitg S, oblicza sig w niutonach wg wzoru

3,1, Sity w tadmie

S, =S, +3F (11)

3,1, 1, Sity w dowolnym punkcie na dtugoéci tadmy prze-

noénika wyznacza sig wg zasady réwnowagi sit, przy czym

i k
réznica migdzy sitami w dwéch dowolnych punktach jest 3.9, Silv cbwodowe ha babiiief dow (rys 2) obli-

réwnowazna sumie algebraicznej sit zewnetrznych wyste- cza sig W niutonach wg wzoréw

pujacych na odcinku migedzy tymi punktami

- dla ta$é b ¥4
3, 1,2, Sita w rozpatrywanym punkcie k (rys 1) Site Sy a tasmy obcigzone; P,

oblicza sig w niutonach wg wzoru
P =S -8 («'2)

u n 1

S, =S, +3IF, (10)

w ktérym

- dla taémy nieobciazon P
Zsz - suma oporéw ruchu na odcinku 1 -k, Y RO Juin

1, 1, k, n - kolejne oznaczenia punktéw na dtugos-
ci taémy przeno$nika Pio=S6-5 (13)
n
d 2
1
X
Snup
[ BN-80/D452-04-1]

Rys 1
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Rys 2
3,5, Moc napedu

3,3, Sredni jednostkowy nacisk ta$my na beben p,; obli-

cza si¢ w MPa wg wzoru

S, +S,
+
R e MR 7o (14)
1 BD,
w ktérym
— —
Sn + 31 - suma geometryczna sit S, Sy, ktéra naj-
czeécley mozna wyznaczyé wg wzoru
e 2 2
S, +S, =1/9,, +52+28, 8, cos (¢ - 180)
3,4, Warunek zachowania sprzeZenia ciernego miedzy

bebnem napedowym a taéma obciazona okreélaja zaleznosci

k
¢
Sy > Pu e7—|' gdy P,>0 (15)

S, -P, ' gdy P, < 0 (16)

s
ekt -1
w ktérych

k.- wspdtczynnik pewnosci sprzeZenia ciernego, k.=

=1,4,
u - wg tabl 7
Tablica 7
Rodzaj Sredni jednostkowy nacisk
powierzch-| Stan taémy na beben Pys MPa
ni (okta- |powierzch-
dziny) beb- ni 0 <p1 go,ﬂ0,3<p1$0,5 0,5<p1$0,8
ina napgdo- bebna
wego wspétczynnik tarcia u#
suchy 0,35
Stalowa
gtadka [ \jigotny 0,20 1)
mokry \ 0,10
suchy 0,70 0, 55 0, 45
Gumowa-| wilgotny 0, 50 0, 40 0,30
na z
rowkami | mokry 0,35 0, 27 0,20
mokry | za-
mecz{lsz- 0,25 0,15 2)
czony
1) Dla p, > 0,5MPa nalezy stosowaé bgbny ogumo-
wane
2) Ze wzgledu na mata warto$¢ wspétczynnika tarcia
przy)aé beben o wigksze; érednicy
3) Dla taém gumowych z linkami stalowymi p1 <
=<0, 65 MPa

[BN-80/0452-04-2]

3,5,1, Moc silnika napedowego N, obliczasig w kW

wg wzordéw

P.v
=N .
N, =k, _IOOOW, gdy P, > 0 (17)
Psv
N, =k, =2, gdy P,<O0 (18)
U 1000 Y

w ktérych

IPulu d IP“U

k,=1,5-0,21g ——, < 100 kW
1000 1000
|Pu| »
u
ky=h1, gdy — 0 = 100 kW
n= 1N, 7, M, - sprawno$< uktadu napgdowego za-
lezna od rodzaju elementéw prze-
niesienia napedu, ktérych warto$-
cl przyjmuje sig wg tabl 8
\
Tablica 8 ‘

Lp Elementy przeniesienia napedu ",

1 Przektadnia zgbata dwustopniowa 0,94
Przektadnia zgbata trzystopniowa 0,90
Pojedyncza, otwarta przektadnia
zebata 0,95

4 Przektadnia taficuchowa 0,70

5 Przektadnia pasowa 0,95

6 Sprzegto zgbate 0,99

7 Sprzegto elastyczne 0,98

8 Sprzegto hydrokinetyczne 0,95

3, 5,2, Znamionowa moc zainstalowanych silnikéw po-

winna spetniaé warunki

- dla napgdu jednobgbnowego

Nzn > Nsu (19)

- dla napgdu wielobgbnowego

N1 +0,9(EN,, = N,.1) > N, (20)
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w ktérych

Nan

ZNM - catkowita moc zainstalowanych napgdéw

- moc pierwszego napedu,

3 6, Moment obrotowy na wale silnika Mu oblicza si¢ w

N m wg wzordéw

M Dy
u‘Pu?pT +qu

gdy P,>0 (21)

D
M,=P,— (2 - (22)

1
ok 7 -;) +M,, sdy P, <0

w ktérych M” = 0,5(] -r;)M271

4, OBLICZENIA PARAMETROW PRZENOSNIKA W
RUCHU NIEUST ALONYM

4,1, Bezwtadno$é mas ruchomych przenoénika

4,1, 1, Masa zastepcza, Zastgpczg mase ruchomych cze$-

c1 przenosénika m, nalezy obliczaé w kg wg wzoru

m,=L (m +my) +my, (23)
w ktérym
4Jkg
m,=q, +q, + >
lgdig

e - Bl
my=q, +

2
lg dig
5 S
m,, =4y —
bk ; D?

4,1,2, Zastepczy moment bezwtadnoéci przenoénika J,

oblicza sig w kg m2 wg wzoru

2
[)1
2 2.2

le

J,=m (24)

4,1, 3, Moment bezwtadnoéci napedu J, oblicza sig w

2
kg m~ wg wzoru

Jsa "1
Jn=Jw+Js,+Jp+T%—+-!T (25)
p
lub 7
~ 1
Jo 2,2 (J, +Jgq) + — (26)
tp
w ktérych
Jgq - moment bezwtadnoéci masy sprzegta szybkoobro-

towego,

J., - moment bezwtadno$éci masy sprzegfa wolnoobroto-

$2
wego

4,2, Rozruch przenos$nika

4,2, 1, Przyépieszenia ruchomych mas przenosénika obli-

cza sig wg wzordw

- przyépieszenie katowe silnikéw & w rad/sz

Dy
Mor —[Mu ,- (F21+F22) 2;p,,]

(27)
&= :
J,+J, —
n 2 r’

2 N

- przyépieszenie liniowe ta$my a w m/s
1
a=s— ¢
™ D, (28)

4,2,2, Maksymalny moment rozruchowy napedu przyjmuje

sig

- dla silnikéw klatkowych réwny sumie M, . zainstalo-

wanych silnikéw,

- dla siinikéw pierécieniowych zaleznie od charakterys-
tyki zastosowanych rozrusznikéw, do obliczefi  wstepnych
mozna przy)aé moment rozruchowy M, . .=1,6M, ,
- dla napgddw z silnikami klatkowymi i sprzegtami hy-

drokinetycznymi MmaI- 2M,,.

4,2, 3, Moment rozruchowy silnikéw asynchronicznych

M, , stosowanych w napgdach bez urzadzefi rozruchowych,

powinien spetniaé warunek

D.
M, >1,5 [Mu =T E ) 21;"] (29)

4,2, 4, Czas rozruchu silnikéw asynchronicznych klatkos

wych tdap , stosowanych bez urzadzefi rozruchowych, powi-

nien spetniaé warunek

1
i .
dop =~ pp @
op M2n S r

(30)

w ktérym

n,,
e P
s 30

k, = 0,66 (2,83) Pk’

D
M, - (F,, + F,,)=—1—
u 21 22
P = 201
M

Zn

tdop' dopuszczalny czas rozruchu, zalezny od liczby
przewidywanych uruchomief przenosnika Z, wg

tabl 9

Tablica 9

Liczba uruchomiefl
w ciggu 1 h 2 3 4 5 6

z

Dopuszczalny czas rozru-
chu ldop’ s

¥

10 7

Dla napgdow bez urzadzef rozruchowych zaleca sig
przyjmowaé tdop =7s |

4,2,5, Maksymalna sita obwodowa na bgbnie napedowym,

Maksymalna sif¢ obwodowa oblicza sig w niutonach wg wzo-

réw
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- dla napgdéw jednobgbnowych P,

P =P —(F2l +F22) +m, a (31)
- dla napgdéw wielobgbnowych Pr(’)
2ip 7
P.n= [MmaI(J) =My —Jn(J)‘] D, (32)
w ktérym (3) - wskaZznik kolejnego bgbna napgdowego
4, 2,6, Maksymalna sita w taémie w punkcie nabiegania

na beben napedowy, Maksymalng site w tasmie S, .., ob-

licza sig w niutonach wg wzoru

Srma.r=s1 +P, (33)
4,3, Zatrzymanie przenoénika
.
4, 3,1, Czas swobodnego zatrzymania przenoénika (bez

udziatu hamulcéw) t, oblicza sig w sekundach wg wzoru

1
(Jn +J, ﬁ') Wy
D,
21,7

sz~
M, - (FZI +F22) el

4, 3,2, Czas hamowania, W zaleznoéci od stosunku Jz/Jn

czas hamowania t; oblicza sig w sekundach wg wzoréw

1
(Jn +Jz ?) wg

th= (35)
= =
ody M, + M,] +[Pu (F21 +F22)] 21p7
D,
[Pu (B, +Fzz)] 2, 7.
= =
Mh +M’q Iy
1
[J +J, (2~ —]w
¥ e n T2 q) sD , (36)
1
M, + M, +[Pu APy +F22)]2_:p- (2-7)
gdy
\
D,
[Pu'(pm"'Fzz)]’; J
p z
<
Mh +M,' J,
w ktérych Mh - moment zainstalowanych hamulcéw
4, 3,3, Wymagany minimalny moment hamulcéw M, ...
oblicza stg w N m wg wzoru
Mg = P I PRTI
hmin = [l,sqm gH-0,7( uo+qugL,)] 21, 1

4, 3, 4, Warunek samohamowno$ci przenoénika q  spraw-
dza sig wg wzoru

9y 9H<S07(P +q, fgL,) (38)

Jes$li warunek ten jest spetniony mozna zastosowaé na-

ped bez hamulca

5, DOBOR TASMY, KRAZNIKOW | BEBNOW

5,1, Taéma gumowa

5,1, 1, Napiecie jednostkowe taSmy oblicza sig w  kN/m
wg wzordéw
- dla ruchu ustalonego Tm
T Suma.t Xu
tu 1000B (39)
- dla ruchu nieustalonego {rozruchu) T"
S X
T“, = rmax (1‘0)
1000B
Wartoéci wspétczynnikéw bezpieczeristwa X X, wg
tabl 10
Tablica 10
Wspétczynnik
bezpieczeristwa
Tasma gumowa
£, X,
Tkaninowo-gumowa 12 7.5
wg PN-74/C~94143 4
Z linkami stalowymi 5 6
wg PN-70/C-94167

5,1, 2, Maksymalne napigcie jednostkowe taémy w kN/m,
(typ
taémy) wg PN-74/C-94143 1 PN-70/C-94167, powinno spet-

okreélajace tzw wytrzymato$é na rozcigganie tasmy

niaé warunki

T

w oraz T! =T

tr

5,1.3, Zwis ta$my, Dopuszczalny zwis taémy miedzy

kr-gzmkamu w metrach (rys 3) w ruchu ustalonym nie po-
winien przekraczaé
- dla tasémy gérney hg
h, = 0,021, (41)
- dla tasmy dolne; h,
hd =0,021, (42)

Site w taémie przeciwdziatajaca zwisow! oblicza sie
w niutonach wg wzordéw

- dla taémy gérnej Sgp.n

Sgmin = 6:259(q +qm) Iy (43)
- dla taémy dolnej S, ..
Sd min = 6,259 q! ld (4#)

Sk

[BN-80/0452-04-3)

Rys 3
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5. 1.4, Sita napinajgca taéme, Wymagana site napinajaca
taséme Snap , w okreélonym miejscu przenoénika (rys 1),

oblicza si¢ w niutonach wg wzoru

=1,1(S, + S) (4s)

Snap

w ktérym
S, - sita w taémie nabiegajacej na bgben napinajacy,

Sk' sita w taSmie zbiegajace; z bgbna napinajacego

5,1 5, Promienie przej$ciowe

5,1,5, 1, Promief wklesty w metrach nalezy obliczaé

przy przenoénikach o zmiennym pochyleniu taémy (rys 4)
Krzywizne faczaca dwa prostoliniowe odcinki trasy po-
chylone wzglgdem siebie pod katem ﬁp wyznacza sig jako
odcinek paraboli o parametrach okreélonych przez promief

R4 ' wspéirzedne X, 1 Yy, w punkcie k wg réwnafi

P
R, e, (46)
949,
x,=Rpte B, (47)
Y ’_; Rpa tg” o Gagd
gdzie S; - maksymalna sita w rozpatrywanym  punkcie k

wklestego odcinka tasmy

i

Pe

Tablica 11
B
Rodzay taémy o° 20° 30° 35° | 45°

R,, m
Taéma tkaninowo-gu- 63 128 188 | 218 278
mowa
Taéma z linkami sta- 248 | 488 7228 | sss 1108
lowymi

5,1,5,3, Zalecane wymiary promieni_przejéciowych w

metrach - wg tabl 12

Tablica 12

2,53 | 4| 5|63 8 |10]12,516] 20| 25

RysRy
m 30|40 [ 50 |63 | 80J100 |125[160 [ 200 300| 400

5,2, Srednica i rozstaw kraznikéw
5.2,1, Srednica kraznika, Wymagana $érednice kraznika

dkg oblicza si¢g w metrach wg wzoru
=3
dkg >6,25 10 (2,67Inb+0,1251; + 1,250+ v + 2¥,) (49)

Rzeczywista $érednice kraznika dobiera sig wg BN-74/

0452-03 przyjmujac érednice najblizsza réwna lub wigk-

sza od obliczonej

X
4 Xp (BN-80/0452-04- 4
Rys 4
tuk wkigsty kotowy przy przyjetym promieniu R' > Rp1 5,2, 2, Rozstaw zestawdw kraZnikowych
owinien spetniaé warunki
E R 5,2,2,1, Najwigkszy rozstaw zestawdw kraznikowych
xr = R, sin x
! Bp> xp gérnych I, ... nalety obliczyé w metrach wg wzoru
y =R, (1-cosB,) <y, lgmax = 1,8 - 0,28B- 0,269 (50)
i
5. 1.8,7. Pradief vybukiy jest uzalesnichy od rodzalu W mieyscu zatadunku materiatu na przenoénik rozstaw
kraz
1 szeroko$ct taémy oraz kata pochylenia kraznikéw  bocz- Eginiy powiman by 1e wighsdy od B, 8 lg mazx
nych ﬂk Wartoéci promieni wypukiych w metrach  nalezy 5, 2, 2,2, Rozstaw kraznikéw dolnych powinien zawieraé

obliczaé wg zaleznoéci podanych w tabl 11

sig w granicach 2,5- 3,6 m
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5,3, Srednice bebnéw

Wskaznik wykorzystania noénoéci taémy @ oblicza sig

wg wzoru
Tiy
4 = —% (51)
5,3, 1, Srednica bebna napedowego uzalezniona jest od T,
typu taémy 1 od wskaznika wykorzystania no$nosci tasmy 5,3.2, Srednice bebnéw kierujacych uzaleznione sa od
érednicy bgbna napgdowego 1 kata opasania taémy na begb-
nach kierujacych Srednice bgebnéw kierujacych w metrach
Minimalne érednice bgbnéw podano w tabl 13 nalezy dobieraé wg tabl 14
Tablica 13
Tyb Tasma tkaninowo-guniowa Taéma z linkami stalowymi
Y
tasmy WskaZznik wykorzystania noénoéci taémy &
1<% <0,6 0,6 < #<0,3 0,33 < o1 £ % <o0,6 0,6 < ¥ 0,3
kN/m Dyy m
400 0,4
0,4
500 0,5 0,4 -
630 0,63 0,5 N
800
0,8 0,63 0,5
0 ’ ) £l
1900 0,8 0,63
1250 1 0,8 0,63
(1400) 1,25 1 0,8 2 g
1600 ’ y
2000 1,4 1,25 1
“opd 1,25 1,00
3150 -
4000 T, 4 1,25
Tablica 14 »
Srediica Kat opasania taémy na bebnie o,
bebna O o o o o o o o
Pt aas 2100 > @, > 115 115" > ay > 45 45 > ag > 20 200> a9 > 0
D4 Srednica bebna kierujacego D
m
0,4 0.4
0
,5 0,4 0,273 0,273
0,63 0,5
0,8 0,63 0,5 0,4
1 0,8 0,63 0,5 0,4
1,25 1 0,8 0,63 0,5
1,4 1,25 1 0,8 0,63
KONIEC
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INFORMACJE DODATKOWE

1, Instytucja opracowujaca norme - Gtéwne Biuro  Stu-
diéw | Projektéw Przerdbki Wegla SEPARATOR

2, Istotne zmiany w stosunku do BN-73/0452-04

a) zmieniono metodg obliczefi, zamiast metody sumowa-
nia mocy wprowadzono metode sumowania oporéw jednost-
kowych,

b) wprowadzono wzory do obliczeh parametréw ruchu
nieustalonego,

c) uaktualniono metody doboru tasm gumowych, bebnéw

1 kraznikéw,

d) zmieniono niektére okreslenia i symbole

3, Normy zwiazane
PN-74/C-94143 Taémy tkaninowo-gumowe do  przenoéni-
kéw ogblnego przeznaczenia
PN-70/C-94167 Tasmy gumowe z linkami stalowym: do prze-
no$nikéw
BN—74/0452—03 Przenoéniki taémowe powierzchniowe Ze-

stawy kraznikowe Podziat | glowne wymiary

4, Dokumenty miedzynarodowe

ISO/DIS 5048 Engins de manutention continue - Transpor-
teurs a courroie munis de rouleaux porteura - Calcul de
la puissance d entrainement et des efforts de tension

Projet de norme internationale

5, Autor projektu normy - mgr inz Kazimierz Gotka



